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PNOMAT iK SISTEM SIMULASYONU VE DENEY i

1. DENEYIN AMACI:
Deneyin amaci temel pnématik elemanlar tanitarakistemin similasyonunu yaptirmak

ve sistemi kurdurarak catirmaktir.

2. TEORIK BILGH:

Basinc¢landinimy akskanin, mekanik o6zelliklerini, davragarini, kuvvet iletiminde
kullaniimasini, alskanin hareket ve kontroliini inceleyen bilime hitkgla da pnomatik
denir. Hidrolikte enerji iletimini yg ve su gibi daha yiun akgkanlar gerceklgirirken
pnomatikte kullanilan akkan cinsi havadir. Hava; her yerde kolayca bulueabiletimi

basit, basinclandirii@inda rahatca depo edilebilen bir gdandir.
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Sekil 1. Basin¢li Hava Datim Sebekesi

Pnomatik sistem basingli havadan yararlanir vedsunigli akskanda hava tankindan elde

il

edilir.

GU(; UNITESI KONTROL ELEMANLARI IS ELEMANI
__________ e 0% | i_________}
' ' b H L E ] |
! %’ ?' s By L .
LA P T i i !
‘@Hi/;\ R = I i
i \/ _____ | : i e T i

| .
L L I

Sekil 2. Pnématik Sistem
Bir (A) alani Gzerine etki eden (P) basincli binsgkn tarafindan meydana getirilen

kuvvet;



F=P x Adrr.

Burada F silindir itme kuvveti(N), A silindir alam? ve P hava basincidir(Nfin

Deneyde kullanilan hava basinci 4 atm dir.
1 bar = 18 Pa drr.
1 atm=1.013 bar dir.

3. TANIMLAMALAR:

D

Kompresor sikistirarak,  basin¢li  hal
getiren devre elemanlarina
denir.

edildigi elemandir

Hava Tanki | Stkitirlan — havanin - depo +—l ]

Eleman Adi Aciklama Semboli Resmi
=
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Atmosferden emdikleri havayi KJ

Havanin transfer hattinds
pnoématik sisteme giiyerinde
kullanilan ve havayi kurulu
sistem icerisinde kullanilacg
Ozelliklere getiren elemanlat
denir.

GUC UNITESI

Sartlandirici

Basing Ayar| pevrede kullanilacak havanin
Valfi basincini ayarlar.




KONTROL ELEMANLARI

Yo6n Kontrol
Valfi

Havayl yoOnlendiren devr
elemanlaridir. Kompresorde

gelen hava y6n kontrol valflef

yardimiyla yénlendirilir.

P yada 1 :Basing Hat
R yada 2 :Egzos Hatt
A,B,C yada 3,4,5 Is Hatti

3/2 Yon Kontrol Valfi

Akis
Kontrol
Valfleri

Hava debisinin d#stiriimesi
amaciyla kullanilan valflers
denir.

D

VE valfi

Girislerinden ikisine d¢
basin¢h havanin verilmesiyls
Gikis  yolunu acan valftir
Girislerine  farkli
uygulanirsa, d§tik basincli
hava sisteme gonderilir.

basinglar
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VEYA valfi

Girislerinden herhangi biring
basin¢h havanin verilmesiyl
yolu car. Her iki girge ayn
anda hava gelince, yuksg
basinch hava sistem
gonderilir.
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Anahtar

Girisinde bir c¢iksinda iki ucu
olan elemandir. Anahtar bas
olmadginda girgindeki sinyali
cikisindaki  NO  (normally
open) cikgina iletir. Anahtarg
basildginda ise NC (Normally
closed) cikgina iletir.
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l MNormaide agik buton

Role

Dijital ~ uyarih  anahtardir
Bobine 5V uygulanginda
girisindeki sinyali NC cllkgina
iletir.
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| Tek yonde g goren
Tek  Etkili | gjlindirlerdir. Piston harekel] i
Silindirler tek tarafa dgru basincli hava \\ ;’/\'\ I{/\\ ,«"/\'\ |
ile yapilir. Geri dongi ise \/ \/ VAR
agirhk, vyay gibi bir dg| T
kuvvetle sglanir.

Basinch hava silindirin her iki
, .. | yonunden de girip pistonun h
Cift  Etkili | ik yizeyine etki edebiliyorss

iindi bu tip silindirlere cift etkili
Silindirler silindirler denir.iki yonde deg
gbren silindirlerdir.  Pistor
kolunun her iki yone hareketi
basincli hava ile gganir.

IS ELEMANLARI

Basin¢g enerjisini  mekani
.. . enerjiye  donitiren  devre
Pnomatik elemanlaridir Cajma
Motor prensipleri kompresoérin ta
tersidir. Kompresor elektril
enerjisini  basing  enerjisin
dondstardr.  Motor ise by
basing enerjisiyle mekanik
enerjiyi Uretir. 1

4. DENEYIN ONEMi VE KULLANILDI Gl ALANLAR:

Hizlh fakat kicuk kuvvetlerin uygulanmasi isteneerlgrde kullanilabilen pnématik sistemler,
temizlik ve emniyet istenen tasarimlarda da kulianiPnomatik sistemler genel olarak;
Otomasyon sistemlerinde, Robot teknolojisinde, Etekk sanayisinde, Gida, kimya ve ilac
sanayisinde, Tekstil sanayisinde, Boya ve vergligmlerinde, Nukleer santrallerin kontroliinde,
Tasimacilik slemlerinde, Otomatik dolum Unitelerinde yaygin alakullaniimaktadir.

Pnomatik sistemler sayesinde otomasyon uretiminksiz, hizli ve kontrol edilebilir sistemler
olarak kagimiza ¢ikmaktadir. Otomasyon alaninda, Pnomatikedéurma glemlerinin ginluk
hayatimizdaki yeri ve kullanim alaninin ggrgi g6z 6nine alinginda 6nemi daha da iyi

anlailacaktir.

Bu nedenle, deney kapsaminda Pnomatik devre tasaeirdevrenin bilgisayarda similasyonu

standartlara uygun olarak yapilacaktir.
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5. DENEYIN YAPILI SI:

* Asagidaki devre bir Simulasyon programiyla bilgisayasdaule edilir.
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» Devre kurularak cagtirilir.

6. ISTENENLER:

Ogrencinin devreyi simulasyonprogramiylasimiile etmesive devreyi kurarak ¢alistirmasi

istenir. START anahtarinabasilip birakildginda silindir ilerler. Silindir pistonu A2

anahtarinabastgl andasilindir geriye hareketederve sistemdurur.Not:Deneyraporunuzda

FluidSIM programinda ¢izdiginiz elektropnomatik devrenizi

programda ¢izdiginiz dosyanizi deney raporunuzla beraber gonderiniz.

anlatiniz

ve
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